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ABLE减速机

伺服电机专用
小型减速机

/

以丰富的产品系列应对客户需求。

通用型

同心轴

背隙

0.25°
背隙

0.05°
背隙

0.08°

标准型

VR-□型
高精度型

VR-PB型
精度型

VR-LB型

采用交叉滚柱轴承

精密紧凑型

同心轴

VRG 系列
轴输出型、

法兰输出型

采用交叉滚柱轴承

精密直交轴型

直交轴

EVRG 系列
精密

紧凑

实心轴、空心轴型

直交轴型

直交轴

NEV 系列
轻量

紧凑

精密紧凑型

同心轴

采用圆锥滚柱轴承

VRS 系列

实现了

高负荷容量

高刚性大容量型

直交轴

采用圆锥滚柱轴承

EVS 系列

实现了

高负荷容量

法兰输出型

直交轴

采用圆锥滚柱承

EVT 系列

实现了

高负荷容量

高刚性大容量型

直交轴

用于精密定位

EVB 系列

背隙

4分以下

高刚性大容量型

直交轴

用于精密定位

EVL 系列

背隙

6分以下

法兰输出型

同心轴

采用圆锥滚柱承

VRT 系列

实现了

高负荷容量

全球战略机种

同心轴

用于精密定位

VRB 系列

背隙

3分以下

全球战略机种

同心轴

用于精密定位

VRL 系列

背隙

5分以下

伺服马达专用小型减速机

从未有过的超静音减速机

ABLE减速机

使用斜齿轮，取代以往的直齿轮
与以往产品相比噪音降低了10% （本公司调查数据）

静音
※全部段位（A、B、C、D、E）
  采用斜齿轮。

以往产品 新产品

代表型号（VRSF-S9B-100)

如图所示，斜齿轮的齿向与齿轮的轴倾斜。
（以往是平行的）从而与以往的直齿相比，齿
的啮合更加流畅顺滑，噪音也明显降低。
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行星齿轮A（行星齿轮B）

输入齿轮（太阳齿轮）

内齿环A行星齿轮A内齿环B

行星齿轮B

输出轴

太阳齿轮

第1段减速部 马达～输入齿轮～行星齿轮A～传动轴

第2段减速部 传动轴～太阳齿轮～行星齿轮B～输出轴

输入齿轮 M轴

传动轴

 内齿环A
（内齿环B）

※（  ）内指的是第2段减速部。

※（  ）内指的是第2段减速部。

※（  ）内指的是第2段减速部。

马达的旋转带动安装在M轴上的输入齿轮，输入齿轮通过与内齿
环A成啮合状态的行星齿轮A的啮合，使行星齿轮A公转运动，再
通过传动轴带动第2段的太阳齿轮转动。

转动方向与输入
转动方向一致。

转动方向与输入
转动方向一致。

以上为2段型减速机的说明。
对于1段型减速机，其工作原理即为上述第2段减速部分的工作原理。

传动轴的旋转带动安装在传动轴上的太阳齿轮，通过与内齿环B
成啮合状态的行星齿轮B的啮合，使行星齿轮B公转运动。再由
行星齿轮B的公转运动带动输出轴的转动。

■印刷机

■机械手臂

■包装机（立式）

■配合器自动机

■回转头

应用实例多种多样
可安装在各种设备上使用

■皮带传送机

■自动装箱机

■包装机（卧式）

■装料机

工作原理(VRSF、NEV系列） 应用领域

应
用
领
域

工
作
原
理
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同
心
轴VRSF

系
列

机种·型号标记机种·型号标记 减速比·段位号减速比·段位号

输入法兰标志

电机轴径及法兰轴套尺寸(※1)

减速机段位号

安装方式与输出轴方向/F：法兰型  安装方向自由
                    

输入部形式/S:夹具紧固式

ABLE减速机的称呼

■背隙 量 减速机段位
(标准型) (精度型) (高精度型)

减速机规格/无标记：标准
              PB ：高精度型
              LB ：精度型

减速比/1段型3,5,S9
       2段型15,20,25,35,45,81

※输出轴负荷量为容许输出扭矩的±5%时的值。

减
速
比·

段
位
号

机
种·

型
号
标
记

■输入转速为3000rpm时

马达容量

减速比
同心轴

※全部为斜齿轮使用范围。
※也可对应其他特殊减速比(1/4·1/7等)。详情请咨询本公司。

段

段

段

段

机种·型号标记 减速比·段位号

电机轴径及法兰轴套尺寸：　1※

（http://www.nidec-shimpo.co.jp/selection/all/index.php）

轴套
衬套

轴套类型的优点

※我公司产品出厂时，会把轴套与衬套配套组装
  好后出厂。

1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000

系列

<关于减速机的选定>

・选定□范围中的减速机时，请根据第7至第21页的“VRSF轴套类型”来选定减速机。

<关于伺服马达的选定>

我公司主页网址

http://www.nidec-shimpo.co.jp/selection/all/index.php

轴套编号随安装马达而定。
可以根据主页上的选定工具来进行确认。
如有疑问，欢迎来电咨询。(联系电话参照第1页)

只需更换一下作为马达安装部件的轴套与衬
套，即可安装于全世界各种类型的马达上。

・关于可安装伺服马达系列，请从第7至第8页马达选配表左边进行选定。
・您所需的可安装伺服马达系列如在第7至第8页马达选配表中并不存在，则请根据第9至
  第11页的“VRSF轴套类型”来选定减速机。
  同时，您也可以利用我公司主页中登载的“减速机选定工具”来进行减速机的选定。
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同
心
轴VRSF

系
列

性
能
表

性能表 性能表(轴套类型)
(输入转速为3,000rpm时)    标准型、LB(精度型)、PB(高精度型)为相同规格。

减速比 型   号
机种 减速比 段位号 马达功率

输出轴转速 额定输出扭矩
瞬间最大
输出扭矩 容许径向负荷 容许轴向负荷 容许输出扭矩 瞬间最大容许输出扭矩

 输入轴换算
内部惯性力矩J

注1）表中的机型都可对应标准型、精度型(LB)、高精度型(PB)
注2）表中输入会轴换算惯性力矩值仅为减速机的数值，不包括马达的惯性力矩。
注3）最高输入转速为5000rpm。正常情况下请将转速控制在3000rpm以下。

注4）容许径向负荷为输出轴中央部的数值。
注5）全部为斜齿轮适用范围。

输入旋转速度为3,000rpm时

段位号 减速比

输出轴
转速

容许输出
扭矩

瞬间最大
容许输出扭矩

容许最高
输入转速

容许
径向负荷

容许
轴向负荷

注1）常用输入转速应控制在3000rpm以下。

注2）容许径向负荷为输出轴中央部的数值。

注3）全部为斜齿轮适用范围。

注4）输出轴旋转方向与马达输入旋转方向相同。



11 12

同
心
轴VRSF

系
列

性能表 尺寸图一览(轴套)
(输入转速为2,000rpm时)    标准型、LB(精度型)、PB(高精度型)为相同规格。

减速比
型   号

机种 减速比 段位号 马达功率

输出轴转速 额定输出扭矩
瞬间最大
输出扭矩 容许径向负荷 容许轴向负荷 容许输出扭矩 瞬间最大容许输出扭矩

 输入轴换算
内部惯性力矩J

注1）输入轴换算内部惯性力矩仅为减速机的数值，不包括马达的惯性。请参考数据。
注2）容许径向负荷是显示输出轴中央部位的值。
注3）全部为斜齿轮适用范围。

性
能
表

尺
寸
图
一
览
（
轴
套
）

■减速机段位为D、E段
  时形状如下图。

■ABLE减速机同心轴型尺寸表

机种

型号 全长L 输出轴 法兰
安川电机 三菱电机

减速比 段位 马达
功率

Panasonic

（单位mm）

注1）标准机种（马达对应表中记载的系列）以外，马达的安装情况请咨询本公司。
    （可能需要更改马达安装法兰的尺寸。）

注2）输出轴的转动方向与马达输入转动方向相同。
注3）全部为斜齿轮适用范围。



13 14

同
心
轴VRSF

系
列

尺
寸
图
一
览
（
轴
套
）

尺寸图一览(轴套) 尺寸图一览(轴套)

注1）1段减速：1/3～1/S9、2段减速：1/15～1/81(尺寸B为1/15～1/35)

注2）如马达轴径与M轴内径不同，则插入轴衬。

注3）安装马达不同则会有相应变化。详细内容请参照尺寸一览(轴套)。(参照第14至第17页)

尺寸 段数

各部尺寸
M轴内径

E

型号

输入轴内径

输入轴内径

轴套编号

注1）1段减速：1/3～1/S9、2段减速：1/15～1/81(尺寸B为1/15～1/35)

注2）如马达轴径与M轴内径不同，则插入轴衬。

注3）轴套编号记载于我公司选定工具的所选定型号中。



注1）1段减速：1/3～1/S9、2段减速：1/15～1/81(尺寸B为1/15～1/35)
注2）如马达轴径与M轴内径不同，则插入轴衬。
注3）轴套编号记载于我公司选定工具的所选定型号中。

型号

输入轴内径

输入轴内径

输入轴内径

输入轴内径

15 16

同
心
轴VRSF

系
列

尺寸图一览(轴套) 尺寸图一览(轴套)

型号

注1）1段减速：1/3～1/S9、2段减速：1/15～1/81(尺寸B为1/15～1/35)
注2）如马达轴径与M轴内径不同，则插入轴衬。
注3）轴套编号记载于我公司选定工具的所选定型号中。

输入轴内径

输入轴内径

输入轴内径

尺
寸
图
一
览(

轴
套)



选定了ABLE减速机的马达功率和减速比后，查阅［减速比·段位号表］即可简单地选定应使用的
ABLE减速机的型号，如果是标准外的组合以及需要详细计算的情况，请根据以下所示计算公式选
定相符的减速机样式。

选定型号选定型号

T1 ～ Tn（N・m）
t1 ～ tn（sec）
n1 ～ nn（rpm）

nOUT （rpm）≧
（rpm）≧

n1 ～ nn
nIN  n 1 × R～ nn × R
R   

Ta  ≦ 

（nOUT （nIN

      

              

      
IN 

    nIN  ＝ nOUT R

naOUT
naIN

 

naIN  ＝ naOUT R ≦ 3,000（rpm）

nIN  ≦ 5,000（rpm）

OK

OK

OK

OK

OK

OK

nIN
nOUT

≧ Ｒ

1

2

3

4

5

6

T1

T2

T3

T4

t1 t2 t3 t4

n1
n2

n3

n4

＋

－

a （N・m）T

n

           3   n1t1│T1│3＋ n2t2│T2│3＋…＋ nntn│Tn│3
Ta ＝   

n1t1 ＋ n2t2 ＋…＋nntn

aOUT（rpm）

 n1t1 ＋ n2t2 ＋…＋nntn
t1 ＋ t2 ＋…＋ tn

naOUT  ＝

■负荷扭矩图的确认

■型号选定步骤

■各种标识的说明

：负荷扭矩

负
荷
扭
矩

输
出
转
速

：时间
：输出扭矩（加减速时为平均转速）

：输出最高转速
：输入最高转速
：减速比

根据以下步骤选定型号。

按负荷扭矩图计算出施加在输出轴上的平均负荷扭矩
平均负荷扭矩：

通过输出平均转速     和减速比(R)，
算出输入平均转速

请确认输入最高转速是在最高输入转速以下。

确认T  、T   在性能表瞬时最大容许输出扭矩值以内。

选定型号

※如有任何一项不符合，请考虑
高一级的型号，或降低负荷扭矩
等条件。

请估选一个符合下式的型号。

由输出最高转速     )和输入最高转速    )
决定减速比(R)。

(通过马达等来限制    )

通过输出最高转速(    )和减速比(R),算出输
入最高转速(　　)。

容许输出扭矩

（各型号的容许输出扭矩，请参考性能表）

n

n
IN

IN

n

1 2

17 18

同
心
轴VRSF

系
列

尺寸图一览(轴套) 技术资料·选型

型号

输入轴内径

输入轴内径

输入轴内径

输入轴内径

注1）1段减速：1/3～1/S9、2段减速：1/15～1/81(尺寸B为1/15～1/35)
注2）如马达轴径与M轴内径不同，则插入轴衬。
注3）轴套编号记载于我公司选定工具的所选定型号中。

技
术
资
料·

选
型

尺
寸
图
一
览(

轴
套)
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同
心
轴VRSF

系
列

技
术
资
料

技术资料·选型 技术资料·安装

2.减速机的安装

3.输出轴的链接

装置中安装减速机时，确认安装面平坦且无毛边。
用扭矩扳手按照指定的紧固扭矩拧紧螺栓。

·输出轴上安装联轴器、皮带轮时，不要向输出轴施加过大的轴向负荷。
·如果强行压入轴、轴承、减速机内部都有可能产生损伤，请不要如此操作。
·如果安装的联轴器等的轴和键松动比较大，可能会导致烧结，
  因此安装时要注意。
·联轴器等安装时，请用整顿螺栓固定键。
·连结时，请调整圆心。

注
意

安装安装

①取下橡皮栓，转动输入轴，使螺栓头与橡胶塞吻合。并确认
整顿螺栓已松开。
②使马达轴轻缓地插入输入轴（确保无障碍、顺利地插入）。
请注意马达切勿倾斜插入。

③将马达固定在减速机上，并按指定的扭矩将螺栓拧紧。
请参照表1
④请使用扭矩扳手按指定的紧固扭矩拧紧输入轴的整顿螺栓。  
请参照表2
⑤安装橡胶栓。安装完成。

※安装前请擦拭马达轴上的防锈剂、油分等。

1.组装马达的步骤

【无键马达的安装    VRSF系列】

整顿螺栓
拧紧扭矩

马达安装螺栓
拧紧扭矩型号选定例型号选定例

［运转图］

启动时

正常运转时

减速时

停止时

输出最高转速

输入最高转速

［最高转数］

   ：T

  ：T

1 ＝ 50（Nm）t1 ＝ 0.5（sec）n1 ＝ 90（rpm）

 2 ＝ 20（Nm）t2 ＝ 5（sec）n2 ＝ 180（rpm）

   ：T3 ＝ -40（Nm）t3 ＝ 1（sec）n3 ＝ 90（rpm）

   ：T4 ＝ 0（Nm）t4 ＝ 10（sec）n4 ＝ 0（rpm）

                                        nOUT ＝ 180（rpm）

                                        nIN  ＝ 5000（rpm）

Ta （N・m）

          3   90×0.5×│50│3＋180×5×│20│3＋ 90×1×│-40│3＋0
Ta ＝ 
                              90×0.5＋180×5＋90×1＋0

  ＝ 25.2（Ｎ・ｍ）

aOUT（rpm）

25.2 ≦ 50.7（Nm）

                                   （nOUT）                     n IN）

      
（nOUT）     （R） （nIN）

     nIN  ＝ 180 × 25 ＝ 4,500（rpm）

naOUT （R） naIN

 

naIN ＝ 62.7 × 25 ＝ 1567.5 ≦ 3,000（rpm）

25D-750

nIN  ＝ 4,500 ≦ 5,000（rpm）

T1、T3

T1  ＝ 50 ≦ 152（Nm）
T3 ＝ 40 ≦ 152（Nm）

OK

OK

OK

OK

OK

OK

naOUT  ＝                ＝ 62.7（rpm）
90×0.5＋180×5＋90×1＋0

0.5 ＋ 5 ＋ 1＋ 10

＝ 27.8 ≧ 25
180
5000

1

2

3

4

5

6

7

）

按负荷扭矩图计算出施加在输出轴上的平均负荷扭矩。

按负荷扭矩图计算出输出平均转速。

平均负荷扭矩：

估选型号。

由输出最高转速      和输入最高转速     决定减速比(R)。

由输出最高转速      和减速比    算出输入最高转速    。

(从性能表选定25D-750)

(受马达限制)

通过输出平均转速      和减速比    算出输入平均转速    。

请确认输入最高转速在最高输入转速以下。

请确认      在性能表中的瞬间最大容许输出扭矩值的范围内。

选定

                                        n
轴向负荷（相对于马达）轴向负荷（相对于马达）

■负荷扭矩图的确认

MSMA系列
㈱ 安川电机
SGMAH系列

㈱ 三菱电机
HC-MF系列

50W

VRSF 3 B 50 7

58 54 59

VRSF 5 B 50 15
VRSF S9 B 50 29
VRSF 15 B 50 15
VRSF 20 B 50 15
VRSF 25 B 50 15
VRSF 35 B 50 22
VRSF 45 C 50 29
VRSF 81 C 50 29

100W

VRSF 3 B 100 15

58 54 59

VRSF 5 B 100 29
VRSF S9 B 100 46
VRSF 15 B 100 29
VRSF 20 B 100 29
VRSF 25 B 100 29
VRSF 35 C 100 16
VRSF 45 C 100 46
VRSF 81 D 100 46

200W

VRSF 3 B 200 22

98 74 98

VRSF 5 B 200 44
VRSF S9 C 200 43
VRSF 15 C 200 21
VRSF 20 C 200 21
VRSF 25 C 200 21
VRSF 35 C 200 32
VRSF 45 D 200 43
VRSF 81 E 200 17

400W

VRSF 3 B 400 44

98 74 98

VRSF 5 C 400 43
VRSF S9 C 400 64
VRSF 15 C 400 43
VRSF 20 C 400 43
VRSF 25 C 400 43
VRSF 35 D 400 26
VRSF 45 E 400 34

750W

VRSF 3 C 750 20

147 147 147

VRSF 5 C 750 40
VRSF S9 D 750 64
VRSF 15 D 750 32
VRSF 20 D 750 32
VRSF 25 D 750 32
VRSF 35 E 750 48

因采用的是斜齿轮，故在轴的方向上会产生轴向的力。但本公司的ABLE减速机采用可以缓和轴向力的结构，因此，
不管是背隙标准型，还是LB型、PB型，都不会对伺服马达造成影响。至于其他的马达系列，请对各马达生产厂家
的容许轴向负荷进行确认。

额定输入
马达功率(W)

 型号

机种  段位号  马达功率
 ABLE减速机
产生的轴向力

 伺服马达瞬间容许轴向负荷（N）
 Panaconic

注1）产生的轴向力：产生瞬间最大输出扭矩时的数值。
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直
交
轴NEV

系
列

技术资料·安装(轴套类型)

技
术
资
料·

安
装(

轴
套
类
型)

系
列
特
征

NEV 系列
节省空间

全长96mm的紧凑型(中空轴)

更好地发挥小型伺服马达的特性。

采用斜齿轮，与以往产品相比更加静音化。

为适应节省空间的要求，以便进一步发挥
小型伺服马达的特性，设计上采用直交型，
结构紧凑。

●中空轴●实心轴

■机种·型号标记

ABLE减速机 伺服马达

ABLE减速机直交轴型的称呼

厂家名 型号

减速比/3,5,9,15

适配伺服马达功率(W)

减速机段位/B,C,D,E

输出轴形状/C：实心轴型   H：中空轴型（贯通型）

输入部方式/S：夹具夹紧式(马达轴为圆轴或带键槽轴都可适配）

请务必告知
马达厂家型号。

减速比·段位号

■输入转速为3000rpm时

马达功率(W)

减速比

范围扩大

注1)上述以外的减速比请咨询本公司。

马达安装步骤马达安装步骤

 减速机的安装
将减速机安装于装置上时，应先确认安装面平坦且没有毛刺等，

然后用扭矩扳手等工具按规定的紧固扭矩拧紧螺栓。(参照表2)

紧固扭矩

表 2

5.8

9.8

19.6

39.2

0.6

1.0

2.0

4.0

螺栓
尺寸
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●轴详细图

●实心轴

●实心轴

型号
Panasonic
MSMD/MSMA

安川电机
三菱电机

长(L、LM) (实心轴)

（单位mm）

直
交
轴NEV

系
列

性能表
(输入转速为3,000rpm时)

尺
寸
图
一
览

性
能
表

尺寸图一览

SGMAH
SGMAS
SGMJV
SGMAV

HC-KFS/MFS
HC-KP/MP

减速比 型   号

机种 减速比 段位号 马达功率

输出轴转速 额定输出扭矩
瞬间最大
输出扭矩 容许径向负荷 容许轴向负荷 容许输出扭矩

  瞬间最大
容许输出扭矩

 输入轴换算
内部惯性力矩J

注1）输入轴换算惯性力矩J仅为减速机的数值，不包括马达的惯性力矩值J。
注2）最高输入转速为5000rpm。常用转速请控制在3000rpm以下。
注3）径向负荷为表示在输出轴轴中央的值。
注4）全部为斜齿轮适用范围。
注5）※标记机种的负荷超过马达瞬间最大扭矩会出现过负荷，日常使用请控制在瞬间最大容许输出扭矩内。
注6）背隙为0.5°（30分）以下。
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直
交
轴NEV

系
列

尺寸图一览 技术资料·选型

●中空轴

●轴详细图

▲H:贯通型

●中空轴详细资料(H:贯通型)

R止动环槽

适合R制动环
尺       寸

段位号

(单位mm)

(单位mm)

型号

安川电机
三菱电机

长(L、LM) (实心轴)

●中空轴

15 Ｅ-750选定

［运转模式］

 起动时  ：T1 ＝ 30（Nm）t 1 ＝ 0.5（sec）n1 ＝ 50（rpm）

 正常运转时：T2 ＝ 10（Nm）t 2 ＝ 5（sec）n2 ＝ 100（rpm）

 减速时  ：T3 ＝ -20（Nm）t 3 ＝ 1（sec）n3 ＝ 50（rpm）

 停止时  ：T4 ＝ 0（Nm）t 4 ＝ 10（sec）n4 ＝ 0（rpm）

［最高转数］

输出最高转速：n OUT＝ 300（rpm）

输入最高转速：n （受马达限制）IN＝ 5000（rpm）

根据负荷扭矩公式算出施加在输出轴上的平均负荷扭矩。
平均负荷扭矩：Ta （N・m）

          3    50×0.5×│30│3＋100×5×│10│3＋ 50×1×│-20│3+0
Ta ＝ 
                       50× 0.5＋ 100× 5＋ 50×1＋ 0

  ＝ 19.3（Nm）

根据负荷扭矩模式，算出平均转速。
输出平均转速：naOUT（rpm）

估选型号。

19.3  ≦ 28.9（Nm）
（按性能表选定15E-750）

通过输出最高转速         ）和输入最高转速（n   ）决定减速比（R）。（nOUT IN

      

通过输出最高转速（n    ）和减速比（R）算出输入最高转速（n   ）OUT IN

     nIN  ＝ 300 × 15 ＝ 4,500（rpm）

通过输出平均转速n      和减速比（R）算出输入平均转速aOUT naIN
 

naIN ＝ 34.8× 15＝ 522≦ 3,000（rpm）

■型号选定举例

确认输入最高转速低于最高输入转速。

确认         是在性能表的瞬间最大容许输出扭矩值以内。

nIN  ＝ 4,500≦ 5,000（rpm）

T1、T3

T1 ＝ 30≦ 87.6（Nm）
T3 ＝ 20≦ 87.6（Nm）

OK

OK

OK

OK

OK

OK

OK

naOUT  ＝                 ＝34.8（rpm）
  50×0.5＋100×5＋50×1＋0

0.5 ＋ 5 ＋ 1＋ 10

＝ 16.7≧ 15
300
5000

1

2

3

4

5

6

7

容许径向负荷

■中空轴径向■实心轴径向

径向负荷在输出轴中央部以外时，请使用以下公式
和常数计算。

Px ＝｛K/（K＋ X）｝×P
X＝ Y－Q/2
P：容许径向负荷（N）
Q：常数

K：常数

X：负荷点变位距离（mm）
Y：负荷点（mm）
Px：容许轴负荷（N）

段位号 常数：Ｑ 常数：Ｋ
Ｂ 30 94.5
Ｃ 30 97.5
Ｄ 40 128
Ｅ 55 138.5

中空轴被动轴

Q/2X
Y

Q

PX P

Q/2X
Y

PX P

※关于被动轴的强度请客户确认。

Panasonic
MSMD/MSMA

SGMAH
SGMAS
SGMJV
SGMAV

HC-KFS/MFS
HC-KP/MP

尺
寸
图
一
览

技
术
资
料·

选
型



27 28

技术资料·安装 技术资料·安装
直
交
轴NEV

系
列

技
术
资
料

1.马达的安装1.马达的安装

客户自行安装伺服马达时，请按以下要领进行安装。伺服马达的尺寸多种多样，除指定的产品外，
有些马达可能会无法连接法兰。因此请务必使用订货时指定的伺服马达。

 

① 

③ 

② 

⑤ ④ 

3 

④ ⑤ 

② 

① 

■表 1

N・m kgf・cm
M3 1.0 10
M4 2.9 30
M5 5.9 60
M6 9.8 100
M8 19.6 200
M10 39.2 400
M12 68.6 700
M16 162 1650

■表 2

N・m kgf・cm
M3 1.5 15
M4 3.5 36
M5 7.1 72
M6 12 122
M8 30 306

■表 3

N・m kgf・cm
M4 2.0 20
M5 4.3 44
M6 7.3 74
M8 16.8 171

※安装前请擦拭马达轴上的防锈剂、油分等。

【无键马达的安装】

①取下橡皮栓，转动输入轴，使螺栓头与橡胶塞吻合。并确认整顿螺栓已松开。
②使马达轴轻缓地插入输入轴（确保无障碍、顺利地插入）。
  请注意马达切勿倾斜插入。
③将马达固定在减速机上，并按指定的扭矩将螺栓拧紧。  请参照表1
④请使用扭矩扳手按指定的紧固扭矩拧紧输入轴的整顿螺栓。  请参照表2
⑤安装橡胶栓。安装完成。

①取下橡皮栓，转动输入轴，使螺栓头与橡胶塞吻合。
②在马达轴上涂上防烧结剂（二硫化钼等），并将键与键槽对上后平稳地
  插入输入轴内（确认不受阻塞地顺畅地插入）。
③将马达固定在减速机上，并按指定的扭矩将螺栓拧紧。  请参照表1
④使用扭矩扳手等工具，按指定的扭矩把输入轴的整顿螺栓拧紧。
  并去人键已被压紧。  请参照表3
⑤安装橡胶栓。安装完成。

带键式马达的键取下后，可以如上述无键马达一样安装后使用。
不必担心会发生打滑。

马达安装螺栓

整顿螺栓

拧紧扭矩

拧紧扭矩

整顿螺栓
拧紧扭矩

【带键马达的安装】

2.减速机的安装2.减速机的安装

3.连接到输出轴3.连接到输出轴

 

Ａ

Ｂ

Ｃ

Ｄ

■表4

N・m kgf・cm
B、C段 M6 9.8 100
D 段 M8 19.6 200
E 段 M10 39.2 400

将减速机安装到设备上时，请先确认安装面平坦且没有毛刺，使用扭矩扳手等工具按指定的
拧紧扭矩把螺栓拧紧。   请参照表4

减速机螺栓安装
拧紧扭矩

·输出轴上安装联轴器、皮带轮时，不要向输出轴施加过大的轴向负荷。
·如果强行压入轴，轴承、减速机内部都有可能产生损伤，请不要如此操作。
·如果安装的联轴器等的轴和键松动比较大，可能会导致烧结，
  因此安装时要注意。
·联轴器等安装时，请用整顿螺栓固定键。
·连结时，请调整圆心。

在中空轴内插入被动轴时，请在被动轴及中空轴上涂抹防烧结剂（二硫化钼等），然后将键平稳地插入。请勿使用强力将轴敲入，
以免使轴承或减速机内部受到损伤。

以下为需要将被动轴固定在中空轴内时固定方法的例子

1） 被动轴上有断差时
   ·在中空轴内安装开口环，然后隔上轴套用螺栓把被动轴固定住。
     （图A）
   ·利用中空轴的端面，隔上轴套用螺栓把被动轴固定住。
     （图B）

2） 被动轴上没有段差时
   在中空轴内安装止动环，然后在止动环的两侧上轴套后用
   螺栓固定被动轴。（图C）

3） 从中空轴上的拆卸方法
   请注意不要在套管与中空轴间施加过大压力。使用图D的夹具
   便可顺利地拆卸下来。被动轴长度设计时请事先把轴套厚度部
   分减去。

注）请客户自行准备安装、固定以及拆卸用的零部件。

设备侧输入轴 止动环

设备侧输入轴

设备侧输入轴

设备侧输入轴

注
意

与NEV系列中空轴型的连接

轴套

螺栓

轴套

螺栓

止动环

螺栓

轴套1

轴套2

止动环

螺栓

轴套1
轴套2



29 30

工作原理（VRG、EVRG系列） 机种·型号标记·减速比·段位号
同
心
轴VRG

系
列

工
作
原
理
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性能表 性能表
同
心
轴VRG

系
列

性
能
表

(输入转速为 3,000rpm 时) （输入转速为 D120:3,000rpm、E170:2,000rpm 时）



33 34

尺寸图一览（法兰输出型VRGF） 尺寸图一览（延长轴输出型VRGS）

（
延
长
轴
输
出
型VRGS

）

尺
寸
图
一
览

同
心
轴VRG

系
列
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尺寸图一览（轴套） 尺寸图一览（轴套）

尺
寸
图
一
览
（
轴
套
）

同
心
轴VRG

系
列
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尺寸图一览（轴套） 尺寸图一览（轴套）

尺
寸
图
一
览
（
轴
套
）

同
心
轴VRG

系
列
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特性（背隙·扭转刚性） 特性（角速度转递精度·无负荷运转扭矩·增速扭矩·噪音值）

特 

性

同
心
轴VRG

系
列
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效率特性 效率特性

效
率
特
性

, ,

同
心
轴VRG

系
列
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效率特性 效率特性

效
率
特
性

, ,

同
心
轴VRG

系
列
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减速机选型步骤 主轴承寿命计算

减
速
机
选
型
步
骤

主
轴
承
寿
命
计
算

同
心
轴VRG

系
列
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安装方法（轴套类型） 安装方法（轴套类型）

马达安装步骤马达安装步骤

（
轴
套
类
型
）

安
装
方
法

减速机的安装减速机的安装

输出法兰部的安装（仅限VRGF）输出法兰部的安装（仅限VRGF）

同
心
轴VRG

系
列
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机种·型号标记·减速比·段位号 性能表

机
种·

型
号
标
记·

减
速
比·

段
位
号

性
能
表

49

,

,

直
交
轴EVRG

系
列

,
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尺寸图·一览 尺寸图·一览

尺
寸
图·

一
览

直
交
轴EVRG

系
列
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安全注意事项

安
全
注
意
事
项

安全注意事项
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